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Od roku 2023 se projektové 
sdružení nachází ve fázi im-
plementace a  testování. Vr-
cholem roku 2025 byly veřej-
né demonstrace a  odborné 
workshopy, mimo jiné v rámci 
veletrhu Öko-Feldtage na stat-
ku Wassergut Canitz v Němec-
ku, kde byly v praktickém nasa-
zení prezentovány a  diskutová-
ny plánování práce roje, řízení 
misí a vzdálený monitoring. Ty-

to akce zároveň sloužily jako 
zpětná vazba mezi výzkumem 
a praxí pro další kroky vývoje.

Ve spolupráci s partnery

Partneři projektu Feldschwarm® 
ÖkoSystem spojují odborné 
znalosti v  oblasti zemědělské 

techniky, automatizace, robo-
tiky, vývoje softwaru a  výzku-
mu s  cílem společně vyvinout 
technologickou platformu ne-
závislou na konkrétních vý-
robcích pro částečně auto-
nomní a  autonomní zeměděl-
ské stroje.

Mezi průmyslové partnery pa-
tří BITSz electronics GmbH, 
specialista na elektronické 
a  senzorové systémy, EIDAM 

Agrarsystem GmbH, člen sku-
piny EIDAM Group a dodavatel 
zemědělské techniky a inovativ-
ních strojních řešení pro země-
dělství, ESTINO GmbH, která 
vyvíjí řešení pro sběr, přenos 
a analýzu dat ze strojů a výrob-
ních procesů, a  také Hydrive 
Engineering GmbH ze Saska, 

specializující se na automatizač-
ní, řídicí a  simulační systémy. 
V projektu Hydrive přispívá ze-
jména technologiemi pro dálko-
vé ovládání, virtuální testovací 
prostředí a  zabezpečení auto-
nomních systémů.

Dalším partnerem je IndiKar 
Individual Karosseriebau GmbH, 
společnost ze skupiny WELP 
Group, která v  rámci projektu 
Feldschwarm® ÖkoSystem vy-

víjí mimo jiné dronové plat-
formy pro snímání okolního 
prostředí a  dokumentaci pro-
vozu.

Součástí konsorcia je také 
 LACOS GmbH, zkušený posky-
tovatel softwarových a automa-
tizačních řešení pro zeměděl-
ství. LACOS vyvíjí klíčové kom-

ponenty platformy pro správu 
strojových rojů, plánování misí, 
řízení a  monitoring autonom-
ních strojů.

LEMKEN GmbH & Co. KG, 
jeden z předních výrobců země-
dělské techniky, přispívá svými 
znalostmi v  oblasti inteligent-
ních pracovních nástrojů, sen-
zoriky a  digitálního monitoro-
vání procesů. Cílem je zefektiv-
nit a  zvýšit bezpečnost pracov-
ních postupů a  připravit je pro 
autonomní využití.

Renomované výzkumné 
instituce

Společnosti podporují reno-
mované výzkumné instituce. 
Fraunhofer IVI se zaměřuje na 
řízení strojových rojů, auto-
nomní systémy a koncepty bez-
pečnosti a kybernetické bezpeč-
nosti. Fraunhofer IWU přispívá 
odbornými znalostmi v  oblasti 
průmyslové automatizace a sen-
zorového monitorování proce-
sů. Katedra zemědělských systé-
mů (Agrarsystemtechnik) Tech-
nické univerzity v  Drážďanech 
podporuje projekt znalostmi 
o zemědělských procesech a je-
jich praktickém využití, zatímco 
katedra technického designu 

(Technisches Design) přináší 
metody uživatelsky orientova-
ného návrhu a interakce člověka 
se strojem. Univerzita v Lipsku 
doplňuje konsorcium odbor-
ností v oblasti podnikové infor-
matiky a vývoje digitálních sys-
témů.

Partneři vytvářejí společně sil-
nou síť průmyslu a vědy a poklá-
dají základy pro propojené, au-
tomatizované a  udržitelné ze-
mědělství budoucnosti.

Hodnocení stavu 
radliček

Společnost LEMKEN sdružu-
je tři senzorové systémy v rámci 
systému iQblue smart imple-
ment pro kypřiče: iQblue tool 
monitoring pomocí kamery 
a umělé inteligence vyhodnocu-
je stav radliček na souvrati, 
iQblue flow control monitoruje 
tok materiálu v  oblasti slupic 
a včas hlásí nahromadění mate-
riálu, zatímco iQblue slippage 
control měří prokluz válce a dy-
namicky přizpůsobuje rychlost 
jízdy, rovněž prostřednictvím 
systému Tractor-Implement-
-Management (TIM). Moduly 
poskytují vizuální zpětnou vaz-
bu na terminálu ISOBUS, re-

spektive na rozhraní člověk–
stroj (HMI), a zvyšují efektivitu, 
stabilitu procesu i bezpečnost – 
zároveň představují klíčový pr-
vek pro automatizované a auto-
nomní zpracování půdy.

Z pohledu konsorcia spočívají 
největší výzvy v  bezpečné a  na 
standardech založené interope-
rabilitě mezi heterogenními 
stroji, v bezpečnostních koncep-
tech pro smíšený provoz (člo-
věk/stroj/robot) a  v  plné inte-
graci do zemědělských datových 
prostorů a prostředí FMIS (far-
mářských informačních systé-
mů). Projekt „Feldschwarm® 
Ökosystem“ na tyto výzvy rea-
guje otevřenými rozhraními, 
škálovatelnými cloudovými služ-
bami a uživatelsky orientovaný-
mi koncepty HMI (rozhraní člo-
věk–stroj) – s cílem učinit auto-
nomní roje ekonomicky života-
schopnými, bezpečnými a prak-
ticky použitelnými.

Konsorcium plánuje toto eko-
systémové řešení provozovat 
a dále rozvíjet i po ukončení vý-
zkumného projektu. Za tímto 
účelem se hledají výrobci robo-
tů, přídavných zařízení nebo 
procesních modulů, kteří by 
rozšířili ekosystém „Feld-
schwarm®“. 

Díky inovativnímu výkyvné-
mu rámu kopíruje shrnovač 
přesně pohyb traktoru i při za-
táčení. Mechanické stabilizační 
vzpěry pak udržují shrnovač ve 
správném směru bez bočního 
kmitání a  pomáhají při jízdě 
z  kopce (shrnovač traktor ne-
tlačí).
Trojrozměrné 
kopírování

Pohyblivé zavěšení rotorů za-
jišťuje trojrozměrné kopírová-
ní terénu, kdy prsty pracují 
pouze v  jeho blízkosti, takže 
se  neznečišťuje píce zeminou 

a  dalšími nečistotami. Shrno-
vač je možné vybavit opěrným 
kolem MULTITAST umístě-
ným přímo na rámu, které spo-
lečně s tandemovými náprava-
mi umožňuje shrnovači doko-
nale kopírovat nerovnosti po-
zemku. Tyto konstrukční prvky 
zaručují shrnování čisté a kva-
litní píce s  nízkým obsahem 
popelovin. 

Snadné otáčení 
i přeprava

Pomocí tříbodového závěsu 
se shrnovač na souvrati poho-
dlně zvedne pomocí závěsu 
traktoru a  plynule se přesune 
do středové polohy. Velká světlá 
výška pak usnadňuje otáčení 
a zabraňuje rozhrnování již vy-
tvořených řádků. S ohledem na 
těžiště shrnovače blízko k trak-
toru je přepravní poloha velice 
kompaktní. Manipulace se 
strojem je tak snadná i v ome-
zeném prostoru. 

Spolehlivý a flexibilní 
stroj

Pracovní záběr shrnovače 
TOP V 6520 C lze mechanicky 
nastavit od 5,9 m do 6,5 m a při-
způsobit ho daným podmínkám 
sklizně i  traktoru. Výsledkem 
jsou řádky píce široké od 1  do 
1,6 m. I když shrnovač zvládne 
velké množství píce, je vhodný 
do kombinace s  menší sklizňo-
vou technikou. 

Společnost Pöttinger využila 
u nového modelu konstruk čně 
jednoduché řešení. Absence 
samostatného podvozku po-
mohla snížit hmotnost i  ná-
klady při zachování maximál-
ní robustnosti. TOP V 6520 C 
je kompaktní, velice obratný 
a spolehlivý stroj, na který se 
mohou uživatelé spolehnout, 
zejména v  krátkém období 
optimální doby sklizně píc-
nin. 

Projekt robota nabírá na obrátkách

Nový dvourotorový rotační shrnovač

Výzkumný projekt „Feldschwarm® Ökosystem“ vyvíjí na výrobci nezávislou 
technologickou platformu, která umožňuje, aby více zemědělských strojů 
a zemědělských robotů pracovalo současně v roji, částečně až plně 
autonomně – přičemž obsluha si zachovává kontrolu a může kdykoli 
zasáhnout. Cílem je zvýšit produktivitu a efektivitu využívání zdrojů, ulehčit 
pracovní síle a zajistit integraci do stávajících zemědělských IT systémů.

Nový nesený dvourotorový shrnovač Pöttinger TOP V 6520 C s inovativním 
otočným rámem zaručuje přesné kopírování pozemku a dobrou 
ovladatelnost. Tento kompaktní stroj o záběru 6,5 m s jednoduchou 
konstrukcí bez samostatného podvozku najde uplatnění na farmách, které 
sklízejí velké množství píce i na členitých pozemcích a s ohledem na kvalitu 
krmiva je třeba zvládnout sklizeň včas. 

V rámci projektu Feldschwarm® Ökosystem probíhají pravidelné polní pokusy – zde s nosičem nářadí 
innoMADE TK100 při zpracování půdy Foto archiv

Nový dvourotorový shrnovač Pöttinger TOP V 6520 C je kompaktní 
a snadno ovladatelný Foto archiv

Díky inovativnímu výkyvnému rámu kopíruje shrnovač přesně pohyb 
traktoru i při zatáčení Foto archiv

Plánování pracovních úkolů včetně navigací po pozemku s konkrétním nářadím obstarává německá 
firma Lacos Foto archiv
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